
Robot interface module

DESCRIPCIÓN GENERAL

La comunicación por bus de campo entre la fuente de potencia y el controlador del robot se lleva a cabo con módulos. El protocolo se

puede elegir basándose en la preferencia del cliente.

Código pedido Descripción

9774121DEV ANYBUS-CC M30 DEVICENET

9774121DEV12 ANYBUS-CC M30 DEVICENET M12

9774121ETC ANYBUS-CC M30 ETHERCAT

9774121ETH2 ANYBUS-CC M30 ETHERNET/IP 2 PUERTOS

9774121MBR ANYBUS-CC M30 MODBUS-RTU

9774121MBT ANYBUS-CC M30 MODBUS-TCP

9774121MBT2 ANYBUS-CC M30 MODBUS-TCP 2 PUERTOS

9774121PRF ANYBUS-CC M30 PROFIBUS

9774121PRN ANYBUS-CC M30 PROFINET IO

9774121PRN2 ANYBUS-CC M30 PROFINET IO 2 PUERTOS
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CARACTERÍSTICAS TÉCNICAS

Robot interface module

Código de producto See technical specifications
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