Robot interface module

PRESENTATION

La communication de bus de terrain entre le poste a souder et le contréleur du robot est activée avec des modules. Le protocole peut étre
choisi en fonction des préférences du client.

Référence pour
commander

9774121DEV
9774121DEV12
9774121ETC
9774121ETH2
9774121IMBR
9774121IMBT
9774121MBT2
9774121PRF
9774121PRN
9774121PRN2
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Description

ANYBUS-CC M30 DEVICENET
ANYBUS-CC M30 DEVICENET M12
ANYBUS-CC M30 ETHERCAT
ANYBUS-CC M30 ETHERNET/IP 2-PORT
ANYBUS-CC M30 MODBUS-RTU
ANYBUS-CC M30 MODBUS-TCP
ANYBUS-CC M30 MODBUS-TCP 2-PORT
ANYBUS-CC M30 PROFIBUS
ANYBUS-CC M30 PROFINET IO
ANYBUS-CC M30 PROFINET IO 2-PORT
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Robot interface module

Code du produit See technical specifications
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