
Robot interface module

OPIS

Dzięki odpowiednim modułom możliwa jest komunikacja między źródłem prądu, a kontrolerem robota za pośrednictwem magistrali

sterującej Fieldbus. Protokół można wybrać na podstawie preferencji klienta.

Kod produktu Opis

9774121DEV ANYBUS-CC M30 DEVICENET

9774121DEV12 ANYBUS-CC M30 DEVICENET M12

9774121ETC ANYBUS-CC M30 ETHERCAT

9774121ETH2 ANYBUS-CC M30 ETHERNET/IP 2-PORT

9774121MBR ANYBUS-CC M30 MODBUS-RTU

9774121MBT ANYBUS-CC M30 MODBUS-TCP

9774121MBT2 ANYBUS-CC M30 MODBUS-TCP 2-PORT

9774121PRF ANYBUS-CC M30 PROFIBUS

9774121PRN ANYBUS-CC M30 PROFINET IO

9774121PRN2 ANYBUS-CC M30 PROFINET IO 2-PORT
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